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⽥中精密⼯業株式会社 

⾃社ブランド製品「Ｄ－ＰＯＲＴＥＲ ハンドリフト型」の発売について 

⽥中精密⼯業株式会社(本社:富⼭県富⼭市、代表取締役 社⻑執⾏役員: ⽥中 英⼀郎)の⼦会社で

ある株式会社タナカエンジニアリング(本社:富⼭県富⼭市、代表取締役社⻑: 中⻄ 智英)は、この度、初の

⾃社ブランド製品であるＤ－ＰＯＲＴＥＲ ハンドリフト型の発売を開始した事をお知らせいたします。 

 

■製品の特⻑について 

・フロアに置かれた市販の物流平パレットを指定場所から⾃動で⽔平運搬を⾏う。 

・システム上に記憶された地図と、⾞載 LiDAR センサーによる構造物情報から、⾞両本体の⾃⼰位置を推定

(SLAM 式)し、設定されたルートを⾃動で⾛⾏する誘導⽅式を採⽤した、磁気テープなどの誘導⽤の『ガイド』

が不要な⾃律⾛⾏型の AGV。（※LiDAR センサー︓レーザー光を使って物体の検知・測距を⾏う装置） 

・ハンドリフトの AGV 化で課題となっていた⽥の字型パレットの⾃動運搬を、⾞輪を格納する機構を⽤いることで

実現。 （※物流現場で広く使⽤されている『⽥の字型パレット』の運搬において、ハンドリフト挿⼊時にフォーク部の

⾞輪がパレットの下⾯エッジボードを乗り越える事が要求されます。特に空荷のパレットの場合、乗り越えの際にパレッ

トの重量が軽量であるため、フォーク部の⾞輪でパレットを押してしまい、フォークの挿⼊が困難となっていました。） 

・フォークリフトに⽐べて軽量コンパクトであることから狭い⽇本の⼯場事情にある複数階での⽣産、運搬において、

床強度要件やエレベータでの運⽤も視野に⼊れ、⽣産⼯場の⾃動化にも⼤きく寄与。 

 

■共同開発について 

本機は、パレットを⼿動で搬送する株式会社をくだ屋技研（本社︓⼤阪府堺市）製のキャッチパレットトラッ

クを、当社のＡＧＶ技術を⽤いて⾃動化した共同開発製品となっております。 

 

 

タナカエンジニアリングでは「つくるをかえよう」をコンセプトに、社会の⽣産課題に対し Ｄ－ＰＯＲＴＥＲシ

リーズをはじめとしたロボットＳｉｅｒが提案する⾃動化装置を軸としたソリューションを提供し続け、業種を問わ

ず⽇本の⽣産を変える活動を⾏ってまいります。 

 



 

 

 

『⾃動運搬装置を提供するだけに留まらず、その前後システムも含めて提案し、お客様にとって最適な運搬シス

テムをデザインする』という意味を込めた当社製ＡＧＶシリーズの総称。 

     

 

   
 
 
■本内容に関するお問い合わせ  
株式会社タナカエンジニアリング ソリューション営業課  課⻑  ⾈⽊ 知彦  

 TEL : 076-451-5600  

 MAIL: setsubi_eigyou@tanasei.co.jp 

以 上 

ハンドリフト型


